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레이더 및 카메라 융합, 타겟 탐지, 객체 인식
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기초 연구 단계
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개념 정립
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규모의

기본성능 검증

소재,부품,
시스템

성능 검증

소재, 부품,
시스템, 시작품 

제작 및 성능 평가

파일롯 규모
시작품 제작
및 성능 평가

신뢰성평가/
수요기업 평가

실험 단계 시작품 단계 실용화 단계 사업화
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시제품
인증 및
표준화

사업화
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레이더 및 카메라 융합 시스템을 이용하여 타겟의 탐지 성능과 객체 인식률 높이는 검출 
장치

센서 융합을 통한 객체 인식률 향상

타겟별 맞춤형 알고리즘 적용

 • 카메라와 레이더 센서가 가진 장점은 부각시키고, 두 기술의 단점은 서로 보완하기 위해 레이더를 
통해 추출된 객체의 거리, 속도, 각도기술을 영상 처리단에 제공

 • 영상 처리단은 제공받은 정보를 기초로 영상 내 감시 대상이 되는 관심 영역을 설정하거나 실시간 
수정 진행하며, 영상 내 관심 영역에서 타겟의 탐지 정보(X-거리, Y-거리)를 획득하면 추적 필터를 
사용하여 탐지 정보의 오차를 최소화한 후 오차가 최소화된 타겟의 추정 정보(X-거리, Y-거리, 속
도)를 최종 출력

 • 타겟 종류별 맞춤형 알고리즘 적용을 통해 레이더 센서의 각도 탐지 및 횡방향 이동 타겟 탐지 성
능 보완, 타겟 분류 인식률 개선

 • 각도 예측값을 수정 연산 시, 이전 시간구간에
서 기 예측한 현재 시간구간의 각도 예측값보다 
영상 처리단이 이전 시간구간에 기 예측하여 피
드백한 각도 예측값에 더욱 높은 가중치를 부여
하는 레이더 및 카메라 융합 시스템

 • 탐지 정보를 조합하여 오차가 최소화된 타겟의 
x축, y축 거리, 속도의 추정 정보를 최종 출력

기술 분류_  첨단모빌리티
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국내외 자동차 제조 기업과 협력을 통해 지속적인 제품 성능 개선 및 신규 판로개척 추진 필요

국내 자율주행센서 시장은 2021년 7,159억 원
에서 연평균 22.9%성장하여 2026년 2조 73
억 원으로 증가할 것으로 전망. 세계시장 규모
에, 세계 자동차 시장에서 한국 시장의 점유율

(2022년 상반기 기준 7.7%)을 적용 추산

(출처: 전략품목 현황분석 자율주행 인지 시스템, 중소기
업 기술 로드맵, 2023)

(출처: 전략품목 현황분석 자율주행 인지 시스템, 중소기업 
기술 로드맵, 2023)

세계 자율주행센서 시장은 2021년 기준 80
억 2,000만 달러에서 연평균 22.9%성장하여 

2026년 224억 8,000만 달러로 증가할 것으로 
전망
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특허명 레이더 및 카메라 융합 시스템 및 그것을 이용한 타겟 탐지 방법
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