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무인비행체, 장애복구, IoT

넓은 지역의 정보 수집을 위한 무인비행체 군집비행 시스템
106

무인비행체 군집비행에서 각각의 무인비행체에 장애 발생 또는 경로 이탈시 무인비행체 
상호간의 충돌을 방지하고 장애를 복구하여 안전한 비행을 위한 시스템

근거리 운행 무인비행체들의 상호간의 충돌을 방지하여 원활한 영상촬영 수행
 • 무인비행체 내 레이더 센서를 사용하여 다른 무인비행체가 일정 거리 이내로 접근하는 경우 이

를 인식 및 소정 각도로 이동하도록하여 상호간 충돌 방지
 • 장애발생에 대비하여 서브마스터 무인비행체와 마스터 무인비행체가 촬영한 촬영영상을 서로 

백업하여 저장함으로써 넓은 지역의 정보 수집을 위한 촬영 작업을 차질없이 수행할 수 있음

무인비행체 장애발생 및 경로이탈 시 복귀제어를 통한 안전한 작업수행
 • 태스크를 사용하는 운영체제의 실시간 성능 향상을 위해 태스크의 상태전이를 이용하여 태스

크의 실행시간을 계산하고, 사전에 정의된 최대 실행시간을 초과하였을 경우 사용자에게 전달
하는 기술 활용

 • 태스크의 실행시간 측정을 위해 주기적인 인터럽트를 사용하지 않기 때문에 개발자는 실시간 
운영체제 프로그램 개발과정에서 태스크의 실행시간을 보다 정확하게 계산할 수 있을 뿐만 아
니라, 전체 시스템의 응답속도를 높여 실시간 성능 향상 가능

 • 실시간 운영체제의 오브젝트 정보분석을 통해 얻어지는 태스크의 구조 및 태스크 프레임워크
의 자동생성 및 출력을 통하여, 개발자로 하여금 실시간 운영체제를 이용한 응용프로그램의 개
발을 용이하게 할 수 있는 기술

넓은 지역의 정보수집 및 수집된 영상정보 관리 시스템
 • 원거리와 근거리 촬영영상을 모두 수집할 수 있어 위치별 중복정보 분석, 처리 및 영상접합 과정

을 통해 체계적이고 정확한 정보수집이 가능함
 • 사전 설정된 경로를 따라 영상촬영을 수행하여 짧은시간동안 효율적인 정보획득이 가능하고, 

넓은 지역이라도 경로 확장을 통해 체계적으로 손쉽게 촬영목표 영역의 원거리 및 근거리 촬영
영상을 획득할 수 있음
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 • 무인비행체를 통한 군집비행 시 GPS의 정밀도
가 낮아 근접한 무인비행체 상호간에 충돌이 발
생할 우려가 있으며, 충돌 발생시 파손에 의한 경
제적 손실 및 수행작업에 차질이생기는 문제점 
존재

 • 무인비행체가 경로이탈 시 복귀하도록 제어하고, 
근접하게 접근시 일정 거리를 이동하여 무인비행
체 상호간의 충돌을 방지하는 기술

[대표도면]
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재난·안전시스템, 스마트농업
활용 분야

시장 규모 및 전망

무인비행체의 안정적 임무수행 및 신뢰성 확보가 시장진입에 중요한 핵심요인으로 실증연구개발 진
행으로 유효성 및 타당성 검증을 통해 시장에 진입할 수 있는 전략 수립 필요

05
사업화 포인트

06
활용 분야 및
시장 규모

(출처: 중소기업전략기술로드맵 모니터링 드론,
중소기업기술정보진흥원, 2023)

(출처: 중소기업전략기술로드맵 모니터링 드론,
중소기업기술정보진흥원, 2023)

모니터링 드론 시장의 2020년부터 2026년까지
연평균 성장률은 19.60%로 전망되며, 규모는 2026년

6억 1,800만 달러로 증가할 것으로 전망됨
[세계 모니터링 드론 분야 시장규모 전망]

모니터링 드론 국내 시장규모는 2021년
1,076억 원에서 2026년 5,203억 원으로 

증가할 것으로 전망됨
[국내 모니터링 드론 분야 시장규모 전망]
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