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위치 추정, 카메라, 이미지

모바일 로봇의 초기 위치 추정
084

로봇의 초기 위치를 추정할 수 있는 장치 및 방법에 관한 기술

빠르고 정확한 로봇의 초기 위치 추정 가능
 • 이미지 내의 3차원 특징점의 기하학적 정보를 이용하여 매칭된 글로벌 이미지 데이터와 특징점 

매칭

정확하게 로봇의 초기 위치를 추정할 수 있도록 하여 현재 로봇의 위치를 기반으로 목적지까지 
유도하는 시스템에 적용하여 시스템의 효율적인 운용이 가능

 • 공장 또는 물류 등 산업현장에서 모바일 로봇이 운행 중에 갑작스럽게 정지가 되어 다른 위치로 
옮겨가 재가동되는 경우 또는 주행 중 매칭 오류로 인해 위치 추정에 실패할 경우에도 정확하게 
로봇의 초기 위치를 추정할 수 있음

 • 모바일 로봇 위치 추정시에 스
테레오 카메라를 통해 얻은 이
미지 내의 3차원 특징점의 기
하학적 정보를 이용하여 매칭
된 글로벌 이미지 데이터와 특
징점 매칭을 통해 오매칭률을 
낮추고 보다 빠르고 정확하게 
로봇의 초기위치를 추정함

[대표도면]
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시장 규모 및 전망
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로봇 산업은 R&D부터 서비스에 이르는 가치사슬이 연계돼 있어 산업, 기술 파급 효과가 큰 산업이다. 
최근 4차 산업 핵심 기술로 평가받는 AI·빅데이터·IoT·클라우드 등 융합기술이 로봇과 접목되면서 기
존 단순반복 로봇들이 고도화, 첨단화되고 있다

국내외 로봇 시장은 제조용 로봇과 서비스 로봇
이 시장 성장을 견인중이며 국내는 제조용 로봇
이 전체 시장의 과반 이상을 차지하고 있음. 국내 
로봇 시장의 매출액은 2018년 기준 34,202억 

원, 서비스 로봇은 6,650억 원에 달함

2021년 기준 세계 제조형 로봇 판매는 51만 
7,385대로 역대 최고 실적을 기록하면서 전년 대
비 31.4% 성장했음. 최근 5년 간 성장률은 11.2%
로 크게 성장하고 있으며 2025년까지 제조형 로
봇 산업은 연평균 7~8%로 안정적 성장을 지속

할 것으로 보고 있음 (출처: 국제로봇연맹)
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(출처: 로봇산업실태조사2018)

[국내 로봇 시장]
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