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라이다(LiDAR, Light Detection And Ranging) 센서에 대한 캘리브레이션 기술

 • 자율주행 자동차를 위한 차선시스템 및 방법으
로, 자율주행 차의 자율주행을 고도화하고 구
현하는데 이용될 수 있음 

 • 정밀지도 기반 차선과 라이다 센서 기반 차선
을 3차원 공간에 도시에서 차선/장애물을 인식
하고, 차선을 인식하여 차선변경에 도움을 주
고 자율주행의 효율성을 높임

자율주행 차의 자율주행을 고도화 및 구현

 • 보다 정확한 캘리브레이션 수행을 위해 정밀지도를 이용한 라이다 센서 캘리브레이션 방법
을 제공

 • 라이다 센서 측정값과 더불어 정밀지도 기반 법선 벡터를 활용, 차선 평면 보정 및 차선오차
계산, 각도오차를 조율할 수 있도록 구성 

 • 요(Yaw)외 롤(Roll), 피치(Pitch)까지 캘리브레이션이 가능함으로서 기존 솔루션대비 더욱 
정확한 조율이 가능함

 • 진행차로에 존재하는 장애물 인식 및 차로 이외의 차선 인식으로 차량의 차선변경 등 자율
주행에 도움을 줄 수 있음

[대표도면]
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차선 인식 시스템 및 기술은 일반 자율주행 차량에서부터 소형 모빌리티, 물류 배송등 다양한 분야에
서 활용가능 차선인식을 바탕으로 자율주행 기술 고도화를 수행, 자율주행 차량/부품 업체의 자율주
행 솔루션 개발 구축 수행

국내 자율주행 시장은 2021년 4,683만 달러
에서 2026년까지 연평균 20%로 성장하면서 

11,750만 달러에 달할 것으로 전망
[국내 라이다 시장]

(출처: MarketsandMarkets) (출처: MarketsandMarkets)

세계 자율주행 시장은 2021년 13억 달러에서 
2026년까지 연평균 17.2%로 성장하면서

30.4억 달러에 달할 것으로 전망
[국외 라이다 시장]
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