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로봇구동, 매니퓰레이터, 모듈형 로봇암

인간을 대신하여 위험작업 수행이 가능한 로봇 및 제어장치 제조기술
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유압으로 작동하는 모듈형 로봇 매니퓰레이터 기술

유압에너지를 활용하여 작동함으로써 중량물의 취급이 용이하고, 큰 하중에도 정밀제어가 
가능한 매니퓰레이터 기술

사람의 팔을 축소한 형태로 안고 조작하는 작업에 대한 제어를 유사한 운용환경에서 실제 
운용체계와 동일하게 수행함

고위험 현장에서 작업자를 대신하여 위험 업무 수행 가능

	• 유압 실린더 및 유압 모터를 작동시켜 움직이는 로봇 매니퓰레이터로 기어가 사용되지 않아 무게
대비 큰 하중을 버틸 수 있어 내구성이 좋으며, 중량물 취급이 용이함 

	• 매니퓰레이터는 자유도별 모듈화가 가능하여 여러 자유도의 추가 및 양팔 로봇 등으로 변경이 가
능하고 핀결합으로 구조가 단순하고 정비가 용이함

	• 직관적이고 정교한 동작이 필요한 현장 뿐만 아니라 부피와 중량을 요하는 현장에서도 활용이 가
능하며, 협동로봇에 대한 이해와 프로그램을 보유한 경우 적용도가 높음

	• 센서 데이터를 무선통신으로 전달하여 위치의 제약이 없고, 방사선 차폐, 방폭 및 방수 가능한 구
조로 자연재해, 화재, 원자력 사고 등의 고위험 현장에서 작업자를 대신하여 위험 업무 수행이 가
능함 

	• 위험작업현장에서 사람을 대신하여 작업을 수행할 수 있어 폭발의 위험이 있는 발전, 제철, 조선 
등의 분야에 활용하기가 용이함

	• 사람 팔을 축소한 형태로 팔 관절 움직임을 모사
하여, 산업현장에서 휴머노이드 로봇 팔의 제어 
명령을 전달 및 피드백하여 직관적이고 정교한 
동작이 가능한 로봇 설계 및 마스터 제어 장치
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산업로봇, 중공업
활용 분야

시장 규모 및 전망

딥러닝 기반 콘크리트 균열 감지 시스템
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산업안전보건법의 이해와 재해 예방에 필요한 인력 및 예산 확보가 사업화에 핵심임

[국외 로봇시장][국내 로봇시장]
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