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농작물 이송로봇, 수확용 로봇, 작물 수확

수확용 로봇 시스템 기술
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딥러닝 수작업으로 진행되어왔던 기존 시설원예에서, 작물 수확 및 이송을 통해 작물 수
확 자동화가 가능한 로봇 시스템

시설원예 작물 수확 시스템

작물 수확 장치 및 작물 수확 방법

농작물 이송로봇 및 농작물 수확 시스템

 • 짧은 시간에 복수의 작물들을 수확하는 동시에, 효율적으로 적재 장소로 이동함으로써 작물 수
확 효율성이 향상된 시스템을 제공

 • 로봇을 통해 작물을 수확 할 때 정밀한 인식 센서를 사용하지 않고서도 작물을 수확할 수 있음 
 • 작물의 상품성을 해치지 않으면서 작물을 수확할 수 있음

 • 수확용 로봇이 지속적으로 다니며 수확을 한 후, 농작물 이송로봇이 가득찬 농작물을 전달 받아 
하역장으로 이동함

 • 1대의 이송로봇이 다량의 수확용 박스를 탑재하여 이동함으로써 여러 대의 수확용 로봇을 처리
할 수 있음

 • 복수의 통로들 각각에 위치하여 연장 방향에 따
라 이동하며, 작물을 수확 및 적재하고 로봇끼
리 연결되어 작물들을 전달받는 이송 로봇 

 • 종래에는 인력으로 토마토, 딸기, 파프리카 등
의 작물을 수확하였으나 농촌의 인력 수급 문제
가 심각하여 인력을 로봇으로 대체하기 위한 연
구가 진행되고 있음

[대표도면]
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국내 시설 원예용 수확 로봇 시장은 현재 개발단계로 시장이 미형성된 상태이며, 이에 대한 시장성이 
우수할 것으로 판단됨

[글로벌 스마트 농업 시장][국내 스마트 농업 시장]
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