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농작물 이송로봇, 수확용 로봇, 작물 수확     

수확용 로봇 시스템 기술
076

작물 수확 장치 및 작물 수확 방법에 관한 기술

링크 구조에 의해 동작하는 커터 사용
 • 링크 구조에 의해 동작하는 커터를 사용함으로써 작물을 수확할 때 정밀한 인식 센서를 사용하

지 않고서도 작물을 수확할 수 있음

수확할 때 작물의 상품성을 해치지 않음
 • 간단한 구조로도 작물의꼭지를 절단하여 수확할 수 있음

커터동작 제어
 • 커터의 동작을 간단한 계산 및 실험으로 제어할 수 있음

 • 로봇 아암의 일단에 부착되어 작물을 수확하는
데 사용되는 작물 수확 장치로, 로봇 아암의 상
기 일단에 장착되도록 형성되는 장착부, 장착부
와 연결되는 베이스, 베이스와 연결되며 그 사이
에 작물이 통과 가능한 한 쌍의 링크부, 링크부
를 구동하기 위한 링크 구동부, 링크부의 원위단
에 위치하며, 링크부 중 하나와 일단이 연결되는 
커터 동작부, 커터 동작부의 타단 및 링크부 중 
나머지와 연결되어 링크부의 동작에 의해서 회
전가능한 커터를 포함함

[대표도면]
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활용 분야

시장 규모 및 전망
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국내 시설 원예용 수확 로봇 시장은 현재 개발단계로 시장이 미형성된 상태이며, 이에 대한 시장성이 
우수할 것으로 판단됨
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