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기초 연구 단계

기초 이론
/실험

아이디어
특허 등

개념 정립

실험실
규모의

기본성능 검증

소재,부품,
시스템

성능 검증

소재, 부품,
시스템, 시작품 

제작 및 성능 평가

파일롯 규모
시작품 제작
및 성능 평가

신뢰성평가/
수요기업 평가

실험 단계 시작품 단계 실용화 단계 사업화

1 2 3 5 6 7 8 9
시제품
인증 및
표준화

사업화
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밭고랑을 따라 자율 주행하며 두둑의 작물 사이에서 잡초를 인식하여 제거하고, 두둑의 크
기에 상관없이 잡초 제거를 수행할 수 있는 이동체 및 제어방법에 관한 기술

인공지능 분석 모델을 이용해 잡초 구분

잡초 타겟 좌표 정보 산출하여 잡초 제거

GPS를 이용한 위치 정보 확인

 • 이동체가 주행하는 동안 두둑의 작물과 잡초를 포함한 농작물을 촬영
 • 촬영한 농작물 이미지를 인공지능 기반의 분석 모델을 이용해 작물과 잡초로 구분하여 분류

 • 잡초 제거 자율 주행 이동체가 잡초 제거 자율 주행 이동체의 위치 정보와 촬영된 이미지 상
의 잡초의 위치 정보를 기반으로 두둑에 위치한 잡초의 타겟 좌표 정보를 산출하고, 산출된 
타겟 좌표 정보에 따라 레이저를 조사하여 잡초를 제거

 • GPS(Global Positioning System)를 이용한 현재 위치를 확인하고, 작업 정보에 따른 주행 
경로를 계산하여 GIS(geographic information system)에 기반한 지도 정보를 따라 이동
체 몸체부 이동

 • GPS를 이용한 위치 정보를 통해 이동체 몸체부의 현재 위치를 확인하고, 이동체 몸체부가 
주행중인 주변 환경에 따른 주행 정보에 반영하여 정확한 현재 위치 정보를 산출하여 제공

 • 기존 잡초 제거방법은 주기적으로 작업자를 투입하여 인력으로 제초작업을 진행하여, 많
은 비용과 인력이 요구되는 문제점 있음

 • 자율주행하며 두둑의 작물 사이에서 잡초를 인식하여 제거하는 인공지능을 이용한 잡초제
거 자율주행 이동체 기술

기술 분류_  첨단모빌리티
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제품 성능과 가격이 시장진입에 중요한 핵심요인으로 다양한 조건의 환경에서 시험운행으로 성
능 검증 통해 시장에 진입할 수 있는 전략 수립 필요

국내 지능형 로봇 시장 :  
2020년 5조 4,736억 원에서 2026년 11조 
2,645억 원으로 연평균 11.30% 성장 전망

(출처: 중소기업 기술로드맵, 지능형 로봇, 2022) (출처: PRECEDENCE RESEARCH, Robotics 
Technology Market Forecast 2022-2030, 2022)

국외 지능형 로봇 시장 :
2021년 795억 달러에서 2026년 1,419억 달러로 

연평균 12.29% 성장 전망

기술 분류_  첨단모빌리티
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